
Mission R2T2 

avec Thymio (Playground)

Morgane Chevalier, Chargée d’enseignement UER MT,

FORMITIC, 02/02/19, Fribourg
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Objectif de cet atelier

—Découvrir le projet 

—Programmer un robot virtuel avec le simulateur Thymio 

Playground 

—Programmer de manière collaborative 

—Partager des ressources
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R2T2 (Remote Rescue Thymio II)

— mission de programmation 

collaborative 

— conçue en 2014 à l’EPFL 

— www.thymio.org/fr:thymio-r2t2
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video





Lancer Thymio Playground
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Lancer Thymio Playground
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Lancer Thymio Playground
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Lancer Thymio Playground
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R2T2



Programmer de manière collaborative
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Partager des ressources

—MOOC Thymio sur EDx  

—MOOC Thymio sur FUN 

— chap.5 (dernière section) 
sur le simulateur 

—MINT-RoTeCo
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