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Objectif de cet atelier

— Découvrir le projet

— Programmer un robot virtuel avec le simulateur Thymio
Playground

— Programmer de maniére collaborative

— Partager des ressources
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R2T2 (Remote Rescue Thymio ll)

— mission de programmation
collaborative

— congue en 2014 a 'EPFL

— www.thymio.org/fr:thymio-r2t2
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Lancer Thymio Playground
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Lancer Thymio Playground

M r2t2-compl....playground

M r2t2-final.playground
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Lancer Thymio Playground
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Aseba Playground - Simulate your robots!

Thymio VPL.app

r .'I
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® 0 Choix d'une cible Aseba
Cibles découvertes

Serial Port — port série ou USB — périphérique /dev/cu.Bluetooth-Incoming-Port
ser:device=/dev/cu.Bluetooth-Incoming-Port

Thymio_ll Wireless — port série ou USB — périphérique /dev/cu.usbmodem1421
ser.device=/dev/cu.usbmodem1421

Thymio B3 sur hep-chemor.local — local sur l'ordinateur — type Thymio ||
tcp:hep-chemor.local.;port=33340

Thymio A0 sur hep-chemor.local — local sur l'ordinateur — type Thymio |l
tep:hep-chemor.local.;port=33333

Thymio BO sur hep-chemor.local — local sur |'ordinateur — type Thymio I
tcp:hep-chemor.local.;port=33337

Thymio CO sur hep-chemor.local — local sur |'ordinateur — type Thymio Il
tep:hep-chemor.local.;port=33341

Thymio A1 sur hep-chemor.local — local sur 'ordinateur — type Thymio Il
tcp:hep-chemor.local.;port=33334

Thymio B2 sur hep-chemor.local — local sur |'ordinateur — type Thymio I
tco-hen-chemor local. :port=33339

Cible sélectionnée

tep:hep-chemor.local.;port=33333

Langue
Francgais
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Lancer Thymio Playground
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Programmer de maniere collaborative




Partager des ressources

thym@ robotic school

WELCOME, LOREM IPSUM @ {:}

— MOOC Thymio sur EDx

EDUCATIONAL
ROBOTICS
SOCIAL LEARNING
PLATFORM

— MOOC Thymio sur FUN § ﬁ
— chap.5 (derniére section) |
sur le simulateur

— MINT-RoTeCo > b =

QUICK LEARNING CHALLENGE COURSES
MRS ACTIVITIES ACTIVITIES
Lorem ipsum dolor sit amet, Lorem ipsum dolor sit amet, Lorem ipsum dolor sit amet, Lorem ipsum dolor sit amet,
consectetur adipiscing elit. In id consectetur adipiscing elit. In id consectetur adipiscing elit. In id consectetur adipiscing elit. In id
f \ diam ac purus... diam ac purus. diam ac purus diam ac purus...

J LATEST LEARN ACTIVITIES UPLOADED

roteco

g

LOREM IPSUM DOLOR SIT AMET
Lorem ipsum dolor sit amet, Aenean ac m: agna tinci dunt,
consectetur adipiscing elit. In id imperdiet ipsum sed, rhoncus
diam ac purus nulla.
om * © om x )

VIEW ALL LEARN ACTIVITIES

VIEW ALL MISSIONES
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